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Problemstellung

* mit dem Tacton Konfigurator konnen verschieden komplexe Produkte
und Maschinen konfiguriert werden

> nicht immer lassen sich alle Kombinationen vordenken und durch
Regeln abbilden

» die unterschiedlichen Disziplinen mussen aufeinander abgestimmt
eine geschlossene Losung ergeben
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Lino® System Configuration

ist die LOsung der interdisziplinaren Produkt- und
Anlagenplanung durch Konfiguration. Einzeln definierte
Regelwerke werden Uber ein Gesamtregelwerk
dynamisch gesteuert.
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Strukturbauplan

e XML-Datel

* Beschreibt welche Produkte enthalten und wie diese
zusammengesetzt sind

* Weitergabe von Parametern und Regeln

* Wird generiert
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Wie kommt man zum Strukturbauplan?

e Manuell
— mit Hilfe eines Text-/XML-Editors
e Automatisiert

— Zusammenstellungin Lino 3D layout

— Vorkonfiguration in TCsite

> Erste Ideen und
Uberlegungen

Erster

Prototyp 3D layout

Synchronisation
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Bauplanerstellung - Lino 3D layout

Baugruppe | Layout | Skizze | Evaluieren | SOLIDWORKS Zusatzanwendungen | Tacton Design Autormation | Lino 3D layout |
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Bauplanerstellung - Lino 3D layout
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Bauplanerstellung - Lino 3D layout

Lino 3D layout
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Bauplanerstellung - Vorkonfiguration

Tacton TCsite
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Joined Model

XML-Dateli

» dynamisch erzeugtes Konfigurationsmodell

Beinhaltet:

— Konfigurationsmodelle der einzelnen Produkte im Bauplan

— Regeln, die u.a. sicherstellen, das gemeinsame Parameter immer gleich sind

Anwender flhrt Konfiguration im Joined Model durch

States werden nach dem Speichern auf Einzelmodelle tGbertragen
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JOined MOdel Part Structure

Part Structure Properties
type filter text L] Name | Chain_1
T <
a g'f'balpa” b b4 Number Of Instances |1
~ O0° Chain_1 <
B° Transportband-1*conveyor-1 | = Attributes
B° Transportband-2*conveyor-2 & - tvoe filter text
= /| ilter tes
[ & Schraﬁfdrderer 1"conve=or 1 vl ype ATter Tex
w 0° Chain_2 Attribute Domain
B Transportband-3*conveyor-3 ¥ @ richtung richtungs domain
B° Transportband-4* conveyor-4 i« I @ Transportbandbreite 400.4000 I
© richtung_anzeigen boolean
+ Constraints

type filter text
MY 4: Transportbandbreite="Transportband-1*conveyor-1'breite
¥ 5: Transportbandbreite="Transportband-2 " conveyor-2"breite
#¥ g Transportbandbreite="Schragférderer- 1~ conveyor-1-breite
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Joined Model

Global values Chain 1
SIER Transportbandrichtung ® Richtung 1
Transportband + Richtung 2
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Transportband
Transportband
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Joined Model
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Beispiel

Lino 3D layout

Lino
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Beispiel

Vorkonfiguration
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Vorkonfiguration - Modellierelemente

Motor Getriebe mit einem Abtrieb  Getriebe mit zwei Abtrieben
e Drehzahl * Antriebsdrehzahl  Antriebsdrehzahl

« Ubersetzung 1 « Ubersetzung 1

* Abtriebsdrehzahl1 * Abtriebsdrehzahl 1

« Ubersetzung2 . .
« Abtriebsdrehzahl 2 LII"IO

leading innovation

Q
T, i
Design & Sales Automation Konferenz, 22.-23. Mai 2019 © 2019 Lino GmbH 20



Versuchsaufbau

G4

Regeln:

* G1l.Drehzahl=M.Drehzahl
G2.Drehzahl=G1.Drehzahll
G3.Drehzahl=G1.Drehzahl2
G4.Drehzahl=G2.Drehzahll
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B Administrator Administrator
Lino SysConf

4
tacton €
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System
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Products

Error No Constructionplan for Quotation!

Notes

TCsite 4.2.0 - Powered by: Tacton Configurator - © Tacton Systems AB.
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Technischer Ablauf

Vorkonfiguration Systemkonfiguration
Lino
tactony, madmlg Hvat.q tactony,
) [=] ) ===
dynamisches Modell Struktur-Bauplan statisches Modell
* Indexed Sub-Parts * XML Beschreibung * Konkret ausgepragte Sub-
* Indexed Regeln « Strukturelle Parts aus den gewahlten
* Auswahleinschrankung Zusammensetzung der Einzelmodellen
der Modellverwendung Einzelmodelle * explizite Regeln
* Abstimmung der *  Werteweitergabe * Feinkonfiguration der
Einzelmodelle * Transferierte Sub-Parts Einzelmodelle
und Regeln L| Nno
17 @ leading innovation
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Modellierkonzepte fur Systemkonfiguration

v [0 globalPart
v O Kombi
oM
~ O° 61
B Abtrieb1_Uebersetzung
B Abtrieh2_Uebersetzung
v [O0° G2
B Abtrieb1_Uebersetzung
v O° G2
B Abtrieb1_Uebersetzung
v [O0° G4
B Abtrieb1_Uebersetzung
O motor
~ [ getriebe
B Abtrieb1_Uebersetzung
B Abtrieb2_Uebersetzung

ZQ_SY 1: getriebe.Sinstance=1-» getriebe.Drehzahl1=G1.Drehzahl
XSV 2: getriebe.Sinstance=2-» getriebe.Drehzahl1=G2.Drehzahll
£V 3 getriebe Sinstance=3-> getriebe.Drehzahl1=G3.Drehzahll
XSV 4: getriebe Sinstance=4-= getriebe.Drehzahl1=G4.Drehzahll
#Y 5 getriebe Sinstance=1-> getriche.Abtricb 1=G1.Abtrieh
XEV f: getriebe.Sinstance=2-» getriebe Abtrieb1=G2 . Abtrieb1
£V 7: getriehe Sinstance=3-> getriebe. Abtriech1=G3. Abtrieh 1
¥ & getriehe Sinstance=4-> getricbe. Abtrieh1=G4.Abtrieb 1
¥ 9: getriebe Sinstance=1-> getriche. Abtrich2=G1.Abtrieb2
ZQ_SY 10: getriebe.Sinstance=1-= getricbe.Drehzahl2=G1.Drehzahl2
XSV 11: metor.Sinstance=1-> motor.Drehzahl=M.Drehzahl

Synchronisation der Modelle untereinander erfolgt
durch Gleichsetzung der Einzelmodellinstanzen mit
dem Regelwerk der Vorkonfiguration

Dabei ist notwendig alle relevanten Teile des
Vorkonfigurationsmodelles mit in das Joined Model zu

uberfiihren und entsprechend vorzubelegen ©
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v [0 globalPart
v O Kombi
oM
v O° Gl
B Abtrieb1_Uebersetzung
B  Abtrieb2_Uebersetzung
v O G2
B Abtrieb1_Uebersetzung
v O° G2
B Abtrieb1_Uebersetzung
v O0° G4
B Abtrieb1_Uebersetzung

#Y 1: G1.Drehzahl=M.Drehzahl

55"‘" 2: G2.0rehzahl=G1.0rehzahll
5-_3*' 3: G3.Drehzahl=G1.0rehzahl2
#Y 4 G4.Drehzahl=G2.Drehzahl1

Nur die expliziert formulieren Regeln der
Vorkonfiguration werden in das Joined Model

aufgenommen
Lino
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Vielen Dank!
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